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Abstract of DE3737342 

The information equipment used above water, in the form of sensors and antennas, and the 
telescoping conventional masts carrying it are now of large size, so that the masts and their drives 
Involve considerable manufacturing costs, increase Installation effort and make the submarine more 
easily delectable. In order to avoid these disadvantages, at least one float (7) is provided for carrying 
one or more of the devices named (12. 13, 14). This float is buoyant in sea water, and connected to a 
simple device (9) for lifting and lowering It, preferably a a swivelling-arm or winch device, which in turn 
Is mounted on the submarine's hull (Fig. 3). 
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@ U-Boot mit wenigstens einer Einrichtung zum Informationsaustausch 
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Die uber Wasser verwendeten Informationsgerate in Form 
von Sensoren und Antennen und die sie tragenden, ausfahr- 
baren, herkommlrchen Maste haben groBe Abmessungen 
angenommen, wodurch die Maste einschlie&lich ihrer An- 
triebe erhebliche Herstellungskosten verursachen, den Ein- 
bauaufwand erhdhen und die Detektierbarkeit des U-6ootes 
erieichtern. Urn diese Nachteile zu vermeiden, ist wenig- 
stens ein Schwimmkorper (7) fur die Aufnahme einer oder 
mehrerer der genannten Einrichtungen (12, 13, 14) vorgese> 
hen, der einer durch das Meereswasser bewirkten Auf- 
triebskraft ausgesetzt und mit einer einfachen Vorrichtung 
(9) zu seiner Anhebung und Absenkung verbunden ist, die 
vorzugsweise aus einer Schwenkarmvorrichtung oder aus 
einer Seilwindenvorrichtung besteht, die wiederum am 
Bootskdrper des U-Bootes angebracht ist (Figur 3). 
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Beschreibung ''"SJ'SmjgsgemaBe Sch-wimmkorper bietet bei re- 

l,t^ Sacher Bauweise die Moglic^^^^^ 

Die Erfindung betrifft ein U-Boot mit wemgstens .^^^ aufzunehmen. wobe. zu- 

ner .Einrichtung zum auBenbordse.t.gen Info^a >ons^ jSch die durch das Meerwasser erzeugte Auftnebs- 
austausch und/oder L^ft^^^f ^8""^ ...'^T J'™!^^^^ ' Kaft r als Ausfahrenergie genutzt w.rd, um den 
Tauchtiefen. wobei die Einrichtung mittels e.ner mU g^^'^ ^ und damit die InformaUonsgerate 

iem Bootsrumpf verbundenen Vornchtung aus e.nem Sch^ko p B^^riebsstellung zu bnngen^b- 

zuruckbewegten Nichtbetriebszustand m e.nen Be- ^Jjj^'^^^^^^^^ mformationsgerate auf dem Schw.rnm- 
triebszustanduberWasserbringbanst ,„ koroer montiert sein k6nnen.ist trotzdem nur eine einzi- 

Bei U-Bootenist es zum auBenbordse.t.gen nforrna- ,o ^orpermo^^^^^^ erforderlich, um die mechan.sche Ver, 
tionsaustausch bei gefingen Taucht.efen al gememe J°^"J^^^^^^ 

Praxis. Sensoren. Antennen am Oberende ausfa^^^^^^^ „ tvorzu'ehen, wodurch mehrere Masten .m Sinne von 
baren Mastes. der wiederum .m sog«"a""l«"X;n^^"; Tragerfunktibnen ausiibenden Vorrichlungen entfal en. 
baudesU-Bootesangeordnet st.vorzusehen We^^^^^^^ D e Set Leitungen oder dgl. fur die S.gnalubertra- 
ein Informationsaustausch be. nahe unter der Wasser « .^'^/l^j^j^gn den Sensoren und Antennen bzw. deren 
oberflache befindlichem U-Boot erfolge" soli w.rd der f^^g^^™^ Kommandostand im U-Boot kon- 

Mast aus dem Turm ausgefahren. so daB d.e be reffe^^^ S^alb des Schwenkarmes der Schwenkarmvor- 

den Gerate oberhalb der Wasseroberflache betnebsbe- JJ"^ ™^^^„„fe„, palle einer Se,lwmdenvornch- 

-'rtm Mastoberende beHndiicHen Senso.^^/ . ^SS:^^!^^ 

Oder Antennen haben jedocli im Laufe der Ze.t erne ©^^^§^3^ p^^tige Vorrichtungen eririoghchen 

Weiterentwicklung erfahren. um d.e Nutzung emer >ve- ^^J^J^J^^J^" ^ingem Aufwand an Materia und Herstel- 

sentlich erweiterten Informationsmenge zu ermogh- ^'^ re^^J^J wesentlich vergroBerte Ausfahrhohen fur 

Chen Diese Entwicklung hat auch zu mehr Volumen und '""g^Kos^^^ Schwimmkorper einschlieBlich deren Sen- 
Gew cht der Gerate mit der Folge gefuhrt, daB auch d.e « ^^^l^'^^A^Z^^ ^nii dem Vorteil. daB das U-Boot 

^.sfahrbaren Maste entsprechend stark d~ome ^^^^J^^ -^.^end tiefere Lage unterhaib der Meere«- 

sein und auch dementsprechend kraftige Antnebe auf ^F^^ J einnehmen kann und som.t schwerer detek- 

w^en wodurch wiederum ein erhebhcher Mehrbeda rf oberflache emne ^^^^ ^.^^^^ ^^^^^ 

Tn Raum erforderlich ist. Abgesehen davon, daB h^r- ^'5^7^;^^^^^^^ Mastkonstruktion erreicht werden 
durch ein betrachtlicherMehraufwand an Material und 30 ^"^^'^^Jj^'^^.he Konstruktion entsprechend v.elfach 

Kersteliungskosten gegeben ist. besteht der we.tere ^J^"^^^^^^^^^ ist. da sie durch das Vorsehen 

Nachteii, daB das so ausgerustete und mit ausgefahre- ^^'f^^^^^^^^^^ Schwimmkorpers von wesenth- 

nem Inf^rmationsgerat nahe unter der Jhen HSbStln erheblich entlastet ist und deshalb ko- 

che befindliche U-Boot leichter detekt.ert werden kann. ^nen h^^^^^ herEestellt werden kann. E.ne solche Kon- 

auch darauf zuruckzufuhren ist daB fur den aus- 35 ^jSnnS 

Tahrbaren Mast nur eine begrenzte Hubhohe rnog^jh 3trukt °nKa ^aB wenigstens d.e gewahl- 

ist,wieohheweiteresverstandi.ch .st. AuBerdemw.rd j'^;™^^ 3vorrichtungen bei Nichtbetneb der. 

duVch mehrere ausgefahrene Masten d>e Homogemtat J;-"^^^;^ J„,,„„en in einer Mulde oder modern 

des Oberflachenwassers bei nahe an der Oberflache fah- , " ^eck des Bootsrumpfes geschfltzt unterge- 

rendem U-Boot gestort. so daB dadurch die DetekUe- 40 "j^hTseb Die erfindungsgemaBe l^sung er- 

ru^H des U-Bootes erleichtert ist. AuBerdem entspre- ^"^^J^M JJrnereinen in seiner Hohenabmessung stark 

cSen dTe Ausfahrgeschwindigkeiten der Mastanordnun- ^^^^^^^^Zl Sensoren und Antennen unabhan^ 

genvielfachnichtmehrdenheutigenAnforderungea ^^^^^.^jb^u des U-Bootes. da d.e abhchen und 

Die Aufgabe der Erfindung besteht mder Schaffung f g?" ' ^\Jhg,^eise innerhalb des Turmaufliaues an- 

eines U-Bo'otes der einleitend ge^'reTen Maste fur die fraglichen Sensoren und An: 

mindestens ein Teil der auBenbordseit gen ""d relativ g^^ nun entfallen. . ^ 

Shweren mformationsgerate m.ttels vemnf^i^: Erirndung ist nachstehend in Verb-ndung m.t den 

. ten Tragerkorpers mit geringem Energ.eaufwand m die Dje^^J*"^^ beispielsweise niher erlautert 

Betriebsstellungiiber Wasser bnngbar.sL .. Fsyeieen- . r 

^Se L6sung dieser Aufgabe geht yo" de- e^^^^^^^^^ 50 E - gen. seitenansicht eines U-Bootes m.t erfin- 

angefuhrten U-Boot aus und kennzeichnet sichdadurc^^ dungsgemaBer Ausriistung, 

daB wenigstens ein Schwimmkorper fur die Aufnahme dungsgema ^^^^ 

einer ode? mehrerer Einrichtungen vorgeseh^^^^^^ Sfr 2 unS 5 Langsschnitte durch zwei Ausfuhrungs- 

U^oSSlt^^ML^^^^^^^^ .KsUengLaBderPfei.e.bzw.Bmdenr.g.3 
genannte Vornchtung aus wenigstens einer Schwen- und i>. ^ ^ Wasseroberflache 1 befindl^ 

kamvorrichtung oder aus wenigstens Seilwindenvor- . ^" goot 2 ajnterseeboot) mit einem Fahrstand 3 
STg besteht. In weiterer Ausgestaltung .st der eo J^f^^^j^Sr BKefflrdieb^ 
Schwimmkorper ein gegenuber dem Meerwasser all- f^f f '^^^^^^^ Anordnungen 4 und 5 fur den Infor- 
sehsTschlosLnerunddruckfesterHohlkbj-per der^ SoSSSXr Wasser bei gering getauc^^^^ 

ner as horizontaler. hydrodynamisch gunsttger ™^;\7,^"S''d^^^ 

Schleppkorper ausgebildet isL Die Sensoren und/oder ^oo^ J'^g^i^ Betriebsstellung uber Wasser und 
Antennen als Informationsgerate stehen vo„ dem es g^^^^^^^^^ 

s^hwimmkoroer nach oben vor und and von emer ge- weroe ^ ^^^^ jem bekannten Hachen Ober- 


kert. 


Jede Anordnung 4, 5 besteht aus je einem plattform- 
artigen, hydrodynamisch gunstigen Schwimmkorper 7 
bzw. 8, wobei jeder Schwimmkorper wenigstens eine 
Informationseinrichtung fiir den Informationsaustausch 
iiber Wasser und/oder fiir die Frischluflversorgung des 
Bootsinneren aufweist, z.B. einen Sensor oder eine An- 
tenne, wie noch eriautert ist. und aus je einer Verbin- 
dungsvorrichtung 9 bzw. 10, iiber die die Schwjjnmkor- 
per mit dem Bootsrumpf 11 in Verbindung stehen. Die 
Vorrichtungen 9, 10 tragen ferner die aus dem Boots- 
rumpf zu der oder den erwahnten Einrichtungen fuhren- 
den Signalleitungen zwecks deren Betrieb, wie ebenfalls 
noch eriautert ist. Die geometrische Lange der Vorrich- 
tungen 9, 10 ist so gewahlt, daB, wenn sich die Anord- 
nungen 4, 5 in Betriebshohe befinden, ein Hohenabstand 
H der Schwimmkorper 7, 8 zum Oberrand des Boots- 
rumpfes 1 1 ergibt, der vorzugsweise groBer ist als derje- 
nige, der mit herkommlichen Masten erreicht wird 

Wie aus den Fig. 3 bis 6 besser zu erkennen ist, beste- 
hen die Schwimmkorper 7 und 8 aus einem gegeniiber 
dem Meereswasser allseits geschlossenen und druckfe- 
sten, im Querschnitt im wesentlichen als stromlinienfor- 
mige Plattform ausgebildeten Hohlkorper, so daB ein 
Eindringen von Meereswasser vermieden und ein gerin- 
ger Stromungswiderstand erreicht ist. 

Wie Fig. 3 beispielsweise zeigt, ist der SchwimmkSr- 
per 7 mit mehreren Einrichtungen zum Informations- 
austausch ausgerustet, und zwar mit zwei Antennenein- 
richtungen 12 und 13, wobei die Antenneneinrichtung 13 
vorzugsweise selbst in eine horizontale Lichtbenut- 
zungsstellung herabschwenkbar ist, sowie mil einer Ob- 
tronikeinrichtung 14, die eine Teilfunktion des her- 
kommlichen Sehrohres ausubt. Diese Einrichtungen ste- 
hen von dem Schwimmkorper 7 nach oben vor und sind 
in der Regel von einer gemeinsamen und stromlinien- 
formigen Verkleidung 15 umgeben, die einerseits unten 
mit dem Schwimmkorper verbunden und oben bei 16 
ausgebildet und somit flutbar ist. 

Desweiteren konnen zumindest die beiden Einrich- 
tungen 12 und 14 noch in der Hohe ausfahrbar ausgebil- 
det sein, wie es Fig. 3 zeigt. Hierzu ist jeweils eine Tele- 
skopanordnung 17 bzw. 18 vorgesehen, deren einer 
Rohrteil am Schwimmkorper befestigt ist, wahrend de- 
ren anderer Rohrteil oben die jeweilige Einrichtung 12 
bzw. 14 tragt. Ferner ist ein Hubzylinder 19 bzw. 20 fur 
die betreffende Anordnung vorgesehen, um die zugehd- 
rige Einrichtung 12, 14 nach oben in eine Betriebsstel- 
lung ausfahren zu konnen, in welcher die gemeinsame 
Verkleidung 15 uberragt wird, wie in Fig. 3 gestrichelt 
angedeutet ist Hinsichtlich der weiteren Antennenein- 
richtung 13 kann gemaB Fig. 3 auch so vorgegangen 
sein, daB diese schwenkbar an der Verkleidung 15 ange- 
lenkt ist und mittels eines ebenfalls an der Verkleidung 
angelenkten Zylinders 21 aus einer Ruhestellung in eine 
Arbeitsstellung verschwenkbar isL Innerhalb des 
Schwimmkdrpers 7 kann noch eine elektrische Signale 
verarbeitende Einheit 22 vorgesehen sein, die mit den 
Einrichtungen 12, 13 und 14 zusammenwirkt und auch 
zusatzlich fur die elektrische Ansteuerung der Arbeits- 
zylinder 19, 20 und 21 verwendet werden kann. 

Wie aus Fig. 4 am besten zu erkennen ist, ist der 
Schwimmkorper 7 an einer Schwenkarmvorrichtung 9 
angelenkt, die nur einen einzigen starren Arm 23 auf- 
weist, der an seinem Oberende mittels schematisch an- 
gedeuteter Drehgelenke 24 mit dem Schwimmkorper 
verbunden ist Auch an seinem Unterende ist der Arm 


bunden. 

Der Arm 23 ist vorzugsweise als Rohrarm ausgebildet 
und das Innere des Rohrarmes wird als Aufnahmeraum 
fur Leitungen aller Art verwendet, die aus dem Boots- 
5 rumpf 11 zu den Einrichtungen 12, 13 und 14 sowie zu 
deren Betatigungsgliedern 19, 20 und 21 verlaufen und 
allgemein mit 25 bezeichnet sind. Diese Leitungen 25 
veriaufen auch durch die Drehgelenke 24 hindurch. Es 
ist naturiich klar, daB die betreffenden Leitungen inner- 
10 halb des Schwimmkorpers 7 zu den entsprechenden 
Einrichtungen 12, 13, 14; 19, 20 und 21 verlaufen, was 
jedoch wegen der besseren Obersicht nicht gezeichnet 
ist 

• Die Fig, 5 und 6 zeigen den weiteren Schwimmkorper 
15 8, der hauptsachlich fiir die Luftversorgung des U-Boo- 
tes 2 vorgesehen ist Grundsatzlich ist dieser Schwimm- 
korper ebenso aufgebaut wie der vorstehend beschrie- 
bene Schwimmkorper 7, wie die Fig. 5 und 6 zeigen. 
Auch dieser Schwimmkorper 8 ist vorzugsweise oben 
20 mit einer hydrodynamisch gunstigen, oben offenen Ver- 
kleidung 26 versehen, um einen vom Schwimmkorper 8 
nach oben vorstehenden Luftfuhrungsstutzen 27, dessen 
Oberende durch eine von Arbeitszylindern 28 gesteuer- 
te Klappe 29 geoffnet und geschlossen wird, zu schiit- 
25 zen. In der Verkleidung 26 sind untere Locher 30 vorge- 
sehen. durch die das Meereswasser aus der Verkleidung 
auslaufen kann, wenn der Schwimmkorper in Betriebs- 
stellung gefahren wird. Entsprechende Mittel sind auch 
bei dem anderen Schwimmkorper 7 vorhanden. 
30 Auch in diesem Fall konnen Cerate zum Informa- 
tionsaustausch eingebaut sein. Zum Beispiel konnen in- 
nerhalb der Verkleidung 26 ein oder mehrere Fimkgera- 
te 31, 32 angeordnet sein. 
Der Luftfuhrungsstutzen 27 des Schwimmkorpers 8 
35 ist uber ein Drehgelenk 33 mit der vorzugsweise eben- 
falls aus einem einzigen Rohrarm 34 bestehenden 
Schwenkarmvorrichtung 10 verbunden. die ihrerseits 
schwenkbar am Bootsrumpf 1 1 befestigt ist Wenn der 
Schwimmkorper 8 oder die mit ihm verbundene Ver- 
40 kleidung 26 mit weiteren Geraten der gewiinschten Art 
z. B. den Geraten 31. 32, die uber Signalleitungskabel 
angesteuert werden, versehen ist, ist es moglich, diese 
Kabel innerhalb des Rohrarmes 34 und teilweise auch 
im Stutzen 27 anzuordnen. Dies gilt auch fur die Ar- 
45 beitszylinder28. 

Anstelle der Schwenkarmvorrichtungen 9 und 10 
konnen z. B. auch Seilwindenvorrichtungen gewahlt 
werden (nicht gezeigt). Die SchwimmkSrper 7 und 8 mit 
ihren Ausrustungen gelangen durch die in Verbindung 
50 mit dem Meereswasser hervorgerufenen AuftriebskrMf- 
te selbsttatig an die Wasseroberflache. SchlieBIich sind 
die ausgerusteten Schwimmkorper so berechnet und 
konstruiert, daB sie zumindest in ihrer Betriebsstellung 
an der Wasseroberflache die in den Fig. 1 und 3 bis 6 
55 gezeigte Stellung stabil beibehalten. 

Alternativ oder zusatzlich konnen sie mittels Seilvor- 
richtungen (nicht gezeigt) oder vorzugsweise mittels hy- 
draulischer Zylindereinrichtungen (nicht gezeigt) in die 
Betriebsstellung gebracht werden, die an den Vorrich- 
60 tungen 9, 10 angreifea Auf jeden Fall aber werden die 
Schwimmkorper mittels geeigneter Einrichtungen 
(nicht gezeigt) in ihre Betriebsstellung abgesenkt und 
dort verankert Samtliche solcher Vorrichtungen und 
Einrichtungen kann der Fachmann ohne nahere Erlau- 
65 terung an dieser Stelle entwerfen und herstellen. 
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1 U-Boot mit wenigstens einer Einrichtung zum 

wobei die Einrichtung m.ttels emer d^ni^^^^^^^^^ ' 
rumpf verbundenen Vornchtung aus emeni zuruck 
Kgten Nichtbetriebszustand in e.nen Betr.ebs- 
zSd iiber Wasser bringbar ist.dadurch gekenn- 
zcichnet. daB wenigstens ein Schw.mmkorper (8) 
TdS Aufnahme efner oder mehrerer Emr^htun- ,o 
Len (12 13, 14) vorgesehen ist, der emer durch das 
Meerwass^r bewirkten Auftriebskraft ausgesetzt 
undmitderVorrichtung(9)verbundenist. 

2 U-Boot, dadurch gekennzeichnet, daB die Vor 
rich^^ung fe aus wenigstens einer Schwenkarmvor- .5 
Stung Oder wenigstens einer Seilwrndenvornch- 


Tu-BSttch Anspruch 1 oder 2. dadurch gekenn^ 
zeichnet. daB der Schwimmkorper (8) aus emem 
gegeSer dem Meerwasser allseits geschlossenen. 20 
druckfestenHohlkorperbesteht 

5 U-Boot nach Anspruch 1. 2 oder 3, dadu cin ge- 
kennzeichnet. daB der Schw>mmkorper 8^ a^^^^^^^^^ 
zontaler. stromlinienformiger. plattformartiger 

fiE n^rrnipruch 1. 2 3 oder 4 dadurc. 
-ekennzeichnet. daB die oder jede Einrichtung (12. 
f?iTvo^^demWirnmk5rper(8)na^^^^^^^^^^ 
steht und von einer gemeinsstmen, oben offenen, 
hytodynamisch gunstigen und t d««^^^^^^^^^^^ 30 
kdroer verbundenen Verkleidung (15) umgebenist. 

6 [T-Boot nach Anspruch 5. fdurch gekennzeich- 
net daB die oder jede Einrichtung (12, 13. 14) nut 
S je eines Hubwerkes (19. 20. 21) aus der geme:.n- 
samen Verkleidung (15) nach oben heraus ,n eme 35 
Betriebsstellung verfahrbar ist . „,„_a_ue o 

7 U-Boot nach wenigstens einem der Anspruche i 
bis 6. dadurch gekennzeichnet. daB die vorzu^wei- 
se hydraulisch bewegliche Schwenkarmvornch- 
Sng (9) im wesentlichen aus wenigstens emem 40 
Sim (23) besteht. in dem die Versorgung^le. 

per (7 8) mit der jeweik zugehSrigen Vornchtung 
[9 10)in einer Mulde oder Vertiefung (6) wahrend 
L Nichtbetriebszustandes ™ht. . und der sc 
Schwimmkorper am Bootsrumpf verankerbaf 1st 


55 


60 


Leerseite - 


BEST AVAILABLE COPY 


mt. C!.^: 

Anmeldetag: 

Offenlegungstag: 


B63G 8/38 

4. November 1987 

18. Mai 1989 


3737342 





